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SÈRIE 2 

Exercici 1 

Q1 b Q2 c Q3 a Q4 a Q5 b Q6 c Q7 a Q8 c 

Exercici 2 
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A velocitat constant, i en les condicions de l’enunciat, la força que suporta el cable és: 
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Com que el reductor té un rendiment  la potència a l eix del motor ha de ser
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Es requereix que el motor subministri 3000 W, per això cal triar l’opció D. 

2.3 

El parell que subministrarà el reductor és 
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Per tant, caldrà tarar el sensor a sens sens1,15 1,15·2074 2385 Nm= = =    

 

Exercici 3  
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Exercici 4  
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El signe negatiu d'  indica que té sentit oposat al dibuixat al diagrama de cos ll
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